S5AM CONTROL

PIR-Bewegungssensor-Kamera mit Infrarot-Blitz
Best.Nr..NABWMC*CAM2

Einfuhrung

NABWMC*CAM2 ist eine Passiv-Infrarot (PIR)-Bewegungssensor-Kamera. Es ist in der Lage, bei Bewegungserkennung
drahtlose Signale und aufgenommene Bilder (Bildqualitat bis zu 640 x 480 Pixel) an das Control Panel zu senden.

Die PIR-Kamera ist fiir einen typischen Erfassungsbereich von 12 Metern ausgelegt, wenn sie in einer Hohe von 2,3 bis
2,5 Metern Uber dem Boden montiert wird. Wenn die Haustierimmunitatsfunktion aktiviert ist, erkennt die
Bewegungssensor-Kamera keine Haustiere mit einem Gewicht von bis zu 25 kg, wenn sie in einer Héhe von 2,3 bis 2,5
Metern Giber dem Boden montiert wird. NABWMC*CAM?2 ist auch mit dem Repeater NARPMC*F1RP23 kompatibel, der
die HF-Kommunikationsreichweite in schwer zugangliche Bereiche weiter ausdehnen kann.

NABWMC*CAM2 ist mit dem digitalen N&herungssensor ausgestattet. Die Anti-Masking-Funktion ermdglicht die
Erkennung von Versuchen, den Melder zu blenden, indem Objekte in seinem Sichtfeld platziert werden.

Die PIR-Kamera besteht aus einem zweiteiligen Design, bestehend aus einer Abdeckung und einer Basis. Der Deckel
enthalt die gesamte Elektronik und Optik und der Sockel bietet eine Befestigungsmoglichkeit. Die Basis hat
Aussparungen, um die Montage entweder auf einer ebenen Flache oder in einer Ecksituation mit einer dreieckigen
Halterung fur die Eckmontage zu ermdglichen.

NABWMC*CAM2 — PIR-Bewegungssensor-Kamera mit Infrarot-LED
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Teileidentifikation 2

1. Infrarot-LED

3—|
Die Infrarot-LED liefert ausreichend Licht fir die Bildaufnahme bei

—0
schlechten Lichtverhaltnissen.
2. Blaue LED/Funktionstaste
Blaue LED: 4
(WeitereSie in der LED-Anzeigen Informationen findenBeschreibung
derunten) Verwendung der
Funktionstaste: v

- Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedriickt, um einen
Lerncode zu senden, lassen Sie sie los, wenn die blaue LED
leuchtet.

- Driicken Sie die Taste einmal, um fiir 3 Minuten in den Testmodus 5—

zu gelangen. ‘v

- Driicken Sie die Taste einmal, um einen Lerncode an den
Repeater/Router zu senden.

3. Digitaler Ndaherungsdetektor

Der digitale Naherungsdetektor wird verwendet, um jeden Maskierungs- (Blockierungs-)Versuch
eines Eindringlings zu erkennen.
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PIRKameraObjektiv
Batteriefach 6

Sabotagekontakt

Pet Immunity aktivieren / deaktivieren Jumper
Switch (JP3)

77 JumperOn Jumper Off *
The jumper link is inserted % If the jumper link is removed of o] 9
m—, connecting the two pins “parked” on one pin.
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Bei Einstellung auf, Pet Immunity ist deaktiviert.

Bei Einstellung auf AUS ist Haustierimmunitat aktiviert. (
9. Werkseinstellung) Jumper-Schalter fiir

Empfindlichkeitserhohung (JP4)

Bei Einstellung auf ON ist die Erkennungsempfindlichkeit des v
PIR hoch.




Wenn OFF eingestellt ist, ist die Erkennungsempfindlichkeit des PIR im normalen Bereich.
(Werkseinstellung)

Funktionen

LED-Anzeige

Im normalen Betriebsmodus leuchtet die blaue LED nur in den folgenden Situationen:

e Wenn die PIR-Kamera einen niedrigen Batteriestand hat, blinkt die blaue LED jedes Mal, wenn sie eine
erkannte Bewegung Ubertragt, fur 2 Sekunden.

e Wenn die Abdeckung getffnet und der Sabotageschalter verletzt wird, blinkt die blaue LED 2 Sekunden lang,
um anzuzeigen, dass das Signal ,Sabotage* gesendet wird.

e Wenn der Sabotagezustand andauert, blinkt die blaue LED jedes Mal, wenn eine erkannte Bewegung
Ubertragen wird, 2 Sekunden lang.

e Wenn die PIR-Kamera in den Testmodus wechselt, blinkt die blaue LED 1 Sekunde lang. Im Testmodus blinkt
die blaue LED auRerdem jedes Mal fiir 2 Sekunden, wenn eine Bewegung erkannt wird.

e Wenn sich die PIR-Kamera in der Aufwarmphase von 30 Sekunden befindet, blinkt die blaue LED langsam.

e Wenn die PIR-Kamera aufgenommene Bilder unter Fehlerbedingungen Ubertragt (Batterie schwach,
Sabotageschalter aktiviert), blinkt die blaue LED kontinuierlich.

Die LED blinkt nicht, wenn die PIR-Kamera-Sabotage und der Akku normal sind und sich nicht im Testmodus

befinden.

Wenn die LED blinkt, um die Signallbertragung anzuzeigen, blinkt sie zweimal schnell, wenn sie eine Bestatigung
vom Bedienfeld erhalt.

Bildaufnahme

Wenn das Alarmsystem scharfgeschaltet ist, nimmt die PIR-Kamera bei Bewegungserkennung 1, 3 oder 6
Alarmbilder in einer Aufldsung von 640 x 480 oder 320 x 240 (programmierbar Uber das Bedienfeld) auf. Sie
kénnen die PIR-Kamera auch manuell Uber die Systemsteuerung auffordern, ein Bild aufzunehmen. Die
aufgenommenen Bilder werden zur Ansicht durch den Benutzer an die Systemsteuerung Ubertragen.

Aufwédrmphase
Wenn das Bedienfeldsystem in den Armmodus wechselt oder wenn die PIR-Kamera in den Testmodus versetzt
wird, wird die PIR-Kamera 30 Sekunden lang aufgewarmt. Wahrend der 30-sekiindigen Aufwarmphase wird die
PIR-Kamera nicht aktiviert. Die blaue LED blinkt wahrend der Aufwarmphase nur langsam, wenn PIR in den
Testmodus wechselt.

Sleep-Timer

Die PIR-Kamera hat eine ,Ruhezeit‘ von ca. 1 Minute, um Strom zu sparen. Nach dem Senden fiir eine erkannte
Bewegung sendet die PIR-Kamera 1 Minute lang nicht erneut. Jede wahrend dieser Zeit erkannte Bewegung setzt
die Schlafzeit auf 1 Minute zurlick. Kontinuierliche Bewegung vor der PIR-Kamera entladt daher die Batterie nicht.

Erkennung von Batterie und schwacher Batterie
Die PIR-Kamera verwendet drei CR123A 3V Lithium-Batterien in Reihenschaltung als seine Stromquelle.
Entfernen Sie die Batteriefachabdeckung und legen Sie die Batterien ein, um die PIR-Kamera zu aktivieren.
Die PIR-Kamera verfligt Uber eine Funktion zur Erkennung von schwacher Batterie. Wenn die Batteriespannung
niedrig ist, sendet die PIR-Kamera das Signal ,Batterie schwach” an das Bedienfeld. Wenn eine Bewegung bei
niedrigem Batteriestand erkannt wird, blinkt die blaue LED 2 Sekunden lang.
Driicken Sie beim Batteriewechsel nach dem Entfernen der alten Batterie zweimal den Sabotageschalter oder die
Funktionstaste, um sie vollstédndig zu entladen, bevor Sie neue Batterien

einlegen.

Manipulationsschutz Die PIR-Kamera ist durch einen Manipulationsschalter geschitzt, der bei ordnungsgemafRier
Installation der PIR-Kamera zusammengedriickt wird. Wenn die PIR-Kamera von der montierten Oberflache
entfernt oder ihre Abdeckung gedéffnet wird, wird der Sabotageschalter aktiviert und die PIR-Kamera sendet ein
Sabotage-Offen-Signal an die Systemsteuerung, um den Benutzer an den Zustand zu erinnern. Wird bei
geoffnetem Sabotageschalter eine Bewegung erkannt, blinkt die blaue LED 2 Sekunden lang.

Uberwachung

Ter PIRKamera wird ein Selbsttest durchfiihren periodisch durch ein Uberwachungssignal iibertragen einmal alle

90 bis 110 Minuten.

Testmodus

e Testbetrieb ist fir Sie die PIRKamera Erfassungsbereich zu berpriifen (nicht AbdeckungAufnahme).

e Dricken Sie die Funktionstaste einmal, um den Testmodus fur 3 Minuten zu aktivieren. Die blaue LED blinkt 1
Sekunde lang.



e Die PIR-Kamera wird 30 Sekunden lang aufgewarmt. Bitte l6sen Sie die Kamera wahrend dieser
Aufwarmphase nicht aus.
o Nach der Aufwarmphase kénnen Sie die PIR-Kamera ausldsen, um den IR-Erfassungsbereich zu Uberprufen.
Wenn die PIR-Kamera ausgel6st wird, blinkt die blaue LED 2 Sekunden lang.
<HINWEIS>
= Damit der Testmodus reibungslos lauft, wird empfohlen, den Sleep-Timer zu deaktivieren.

° Lernen

Entfernen Sie die Batteriefachabdeckung, indem Sie die Batteriefachschraube I6sen.

Legen Sie die Batterien ein. Richten Sie die Batterie entsprechend der Polaritatsanzeige aus.

Versetzen Sie das Control Panel in den Lernmodus, Einzelheiten finden Sie im Handbuch des Control Panels.

Halten Sie die Funktionstaste 3 Sekunden lang gedrtickt, lassen Sie die Taste los, wenn die blaue LED leuchtet,

die blaue LED leuchtet im Lernmodus 25 Sekunden lang auf Lernprozess beenden). Wenn der PIR erfolgreich

zum Control Panel hinzugefiigt wurde, blinkt die blaue LED 6 Mal, um dies anzuzeigen. Wenn PIR nicht

innerhalb von 25 Sekunden hinzugefiigt wird, wiederholen Sie bitte den Lernvorgang.

<HINwEIS>

= Wenn die PIR-Kamera bereits in einem Control Panel-System vorhanden ist, missen Sie die PIR-Kamera
zuerst aus dem Control Panel entfernen, bevor Sie sie in ein anderes Control Panel einlernen kénnen.

=  Wenn Sie die PIR-Kamera in einen Repeater/Router einlernen, driicken Sie bitte einmal die
Funktionstaste (anstatt sie 3 Sekunden lang gedriickt zu halten), um einen Lerncode zu senden. (Nur
P5-Modelle)

° Gehtest

o Nachdem die PIR-Kamera eingelernt ist, versetzen Sie das Bedienfeld in den ,Gehtest“-Modus, halten Sie die
PIR-Kamera an der gewlinschten Stelle und driicken Sie die Funktionstaste, um zu bestatigen, dass sich diese
Stelle innerhalb der Signalreichweite von . befindet das Bedienfeld finden Sie im Handbuch des Bedienfelds,
um den Gehtest durchzufiihren.

e Wenn Sie sicher sind, dass die PIR-Kamera am gewahlten Standort funktioniert, kénnen Sie mit der Montage
fortfahren.

PIR-Kamera-Betriebsbereich bearbeiten

e Befolgen Sie die nachstehenden Anweisungen, um den PIR-Kamerabereich in der Systemsteuerung

1) zu andern.
2) Halten Sie die Test-Taste an der PIR-Kamera 3 Sekunden lang gedriickt, um ein Signal an das Panel zu
senden, und lassen Sie die Taste dann los, wenn die LED aufleuchtet.

N&aherungserkennung

o NABWMC*CAM2 verfugt Uber einen digitalen N&herungssensor, der jeden Maskierungs- (Blockierungs-)
Versuch eines Eindringlings erkennen kann.

e Wenn ein Maskierungsereignis erkannt wird und der Maskierungszustand 2 Minuten anhalt, sendet
NABWMC*CAM2 ein Sabotage-Offnungssignal an die Systemsteuerung, um den Benutzer {iber den Zustand
zu informieren.

e Nachdem die Maskierung/Blockierung fiir 2 Minuten aufgehoben wurde, sendet NABWMC*CAM2 ein
Manipulationswiederherstellungssignal an die Systemsteuerung.

e Haustierimmunitatsfunktion

Der PIR-Sensor unterstiitzt die Haustierimmunitatsfunktion und erkennt keine Haustiere mit einem Gewicht von bis
zu 25 kg, um Fehlalarme zu minimieren.

Die Haustierimmunitatsfunktion kann durch Einstellen des Jumper-Schalters (JP3) aktiviert/deaktiviert werden.
Wenn der Jumper-Schalter (JP3) auf ON steht, ist die Haustierimmunitat deaktiviert. Wenn der Jumper-Schalter
(JP3) auf OFF gestellt ist, ist die Haustierimmunitat aktiviert. (Werkseinstellung).

e Empfindlichkeitserh6hungsfunktion
Sie koénnen die Empfindlichkeitserh6hungsfunktion verwenden, um die Erkennungsempfindlichkeit des PIR zu
erhéhen. Um die Erkennungsempfindlichkeit zu erhéhen, stellen Sie den Jumper-Schalter (JP4) auf ON. Um die
normale Erkennungsempfindlichkeit beizubehalten, stellen Sie den Jumper-Schalter (JP4) auf OFF
(Werkseinstellung).

Installation

° Installationsrichtlinie

e Die PIR-Kamera ist fir die Montage auf einer ebenen Flache oder in einer Ecksituation mit den mitgelieferten
Befestigungsschrauben und Dibeln vorgesehen.

e Die Basis hat Aussparungen, an denen der Kunststoff diinner ist, fur Montagezwecke. Zwei Ausbrechéffnungen
dienen der Oberflaichenbefestigung und ein dreieckiger Befestigungswinkel wird fir die Eckbefestigung
verwendet.

e Der Erfassungsbereich betragt bis zu 12 Meter, wenn die PIR-Kamera 2,3 bis 2,5 Meter tber dem Boden

3



montiert wird.

e Wenn die Haustier-Immunitatsfunktion aktiviert ist, werden Haustiere bis zunichtvonbis 25erkannt,2,3 kgwenn
sie in einer Hohe2,5 Metern Uber dem Boden montiert werden. Bei Bedarf kénnen Sie die Hohe der
PIR-anpassen, Kamera an die GroRe lhres Haustieresum eine optimale Immunleistung des Haustiers zu
erzielen. Ein hoherer Installationsort bietet einen groReren haustierimmunen Raum, erhéht aber auch den toten
Winkel unter der PIR-Kamera.

e Wenn der NABWMC*CAM2 mit einer drehbaren Halterung montiert ist, hat er nicht den regularen
Erfassungsbereich (wie in der Abbildung) oder den typischen Immunbereich fiir Haustiere.

Es wird empfohlen, die PIR-Kamera an den folgenden Orten zu installieren. Montieren Sie dort,
. wo die Tiere nicht durch Klettern auf Mébel oder andere Gegenstande in den Erfassungsbereich
gelangen konnen.

° Richten Sie den Detektor nicht auf Treppen, auf die die Tiere klettern kénnen.

. In einer Position, in der sich ein Eindringling normalerweise Uber das Sichtfeld des PIR bewegen
wirde.

e Zwischen 2,3 und 2,5 m tber dem Boden fiir beste Leistung.

° In einer Ecke, um die breiteste Aussicht zu bieten.

. An Orten, an denen das Sichtfeld nicht behindert wird, zB durch Vorhange, Ornamente usw.

Einschriankungen

. Installieren Sie die PIR-Kamera nicht vollstéandig direktem Sonnenlicht ausgesetzt.

e Vermeiden Sie die Installation der PIR-Kamera in Bereichen, in denen Gerate schnelle

Temperaturanderungen im Erfassungsbereich verursachen kénnen, dh Klimaanlagen, Heizungen usw.

Vermeiden Sie groe Hindernisse im Erfassungsbereich.
Nicht direkt auf Warmequellen, zB Feuer oder Boiler, und nicht Gber Heizkdrpern richten.
Vermeiden Sie sich bewegende Objekte im Erfassungsbereich, zB Vorhang, Wandbehang usw.
Achten Si rauf ie RSSI-Signalstidrke immer konstan f ..4“ blei
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k Pet's Weight: 25 kg

° Montage der PIR-Kamera

e Eckmontage:
1.

2

Die PIR-Kamera ist fiir die Montage auf einer ebenen
Flache oder in einer Ecke mit den mitgelieferten
Befestigungsschrauben und Diibeln vorgesehen.

Fir die Eckmontage wird eine dreieckige Halterung
mitgeliefert, um einen rickseitigen
Manipulationsschutz hinzuzufiigen. Die Halterung
enthalt auch zwei Ausbrechéffnungen zur Montage

12M

an der Wand. N oLy
Fur die Aufputzmontage wird eine optionale drehbare ':,:: :ﬂ‘
Halterung mitgeliefert, mit der Benutzer den Surface fixing Lo ,,l
Erfassungsbereich anpassen kénnen. Mit der Knotouts x2 | Nzt
drehbaren Halterung kann der NABWMC*CAM2 =

horizontal um 80 Grad und vertikal um 70 Grad 5

gedreht werden, um eine optimale Abdeckung zu
gewahrleisten.

Offnen Sie die Abdeckung, indem Sie die Abdeckungsschraube mit einem
Kreuzschlitzschraubendreher 16sen.

Durchbrechen Sie die 4 Corner- Knockouts in der Mitte der Basis.

Verwenden Sie die Lécher als Schablone, um Locher in die Oberflache zu bohren.
Setzen Sie die Dibel ein, wenn Sie sie in Putz oder Ziegel befestigen.

Schrauben Sie den Sockel in die Dibel.

Setzen Sie die Abdeckung auf die Basis und ziehen Sie sie fest.

5

Corner Fixing
Knockouts x4



e Eckmontage mit der Dreieckshalterung:
1. An der Dreieckshalterung sind 4 Ausbriiche angebracht. Um die Halterung an derbeheben, Wand
Abrechen durch Knockout A &B.Zur Befestigung der Halterung an WandB,Pause durch Knockout C
&D.Zur Befestigung der Halterung anbeide Wand A &B,Pause durch Knockout A & D oder B &C.

Verwenden Sie die beiden Locher als Schablone, um Locher in die Eckflache zu bohren.

Setzen Sie die Dubel ein.

Schrauben Sie die dreieckige Halterung mit den beiden Zeigestiften (E) nach oben in die Dibel ein.
Bringen Sie die PIR-Kamera an den Haken der dreieckigen Halterung an.
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e Aufputzmontage:

1. Offnen Sie die Abdeckung, indem Sie die Abdeckungsschraube mit einem Kreuzschlitzschraubendreher
I6sen.

Durchbrechen Sie die 2 Qberflachenausbriiche in der Mitte der Basis.

Verwenden Sie die Lécher als Schablone, um Locher in die Oberflache zu bohren.

Setzen Sie die Diibel ein, wenn Sie sie in Putz oder Ziegel befestigen.

Schrauben Sie den Sockel in die Diibel.

Setzen Sie die Abdeckung auf die Basis und ziehen Sie sie fest.

° Aufputzmontage mit drehbarer Halterung (optionaler Artikel, separat erhiltlich):
Die drehbare Halterung kann mit den mitgelieferten Schrauben an der Wand montiert werden.
1. Schrauben Sie die Drehhalterung in die Wand.
2. Passen Sie die 3 Haken des Drehbuigels entsprechend in die 3 Locher des Sockels ein.

3. Drehen Sie die Halterung fir den richtigen Erfassungsbereich und ziehen Sie die
Befestigungsschraube fest.
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